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Bu dokiimana iligkin

1 Bu dokiimana iligkin
1.1 Bu kullanim kilavuzuna yénelik bilgiler

Bu kullanim kilavuzunda Interroll DriveControl 2248 agiklanmigtir.

llerleyen siirecte alternatif olarak "Kumanda sistemi" tanimlamasi kullanilmigtir.

Bu kullanim kilavuzu, iriiniin bir pargasidir ve DriveControl'Gn farkli isletim evrelerine yénelik 8nemli uyarilari ve
bilgileri icerir. Interroll tarafindan teslim edilen DriveControl's tanimlar.

Bu kullanim kilavuzunun giincel versiyonunu internette, su adres altinda bulabilirsiniz:

www.interroll.com

Bu kullanim kilavuzundaki tim bilgiler ve talimatlar, gegerli normlar ve yénetmelikler ile teknik standartlar dikkate
alinarak derlenmistir.

> Sorunsuz ve givenli calisma ile garanti taleplerinin yerine getirilmesi icin éncelikle kullanma kilavuzunu okuyun
ve talimatlari izleyin.

> Bu kullanim kilavuzunu DriveControl'in yakininda muhafaza edin.

> Kullanim kilavuzunu, ilgili cihazin sonraki sahibine veya kullanicisina birlikte teslim edin.

Bu kullanim kilavuzuna dikkat edilmemesinden kaynaklanan hasarlar ve isletim arizalari igin Gretici
tarafindan hicbir sorumluluk kabul edilmez.

Daha iyi okunabilmesi icin bu talimatlarda cinsiyete uygun bir dil kullanilmamistir.

Kullanim kilavuzunu okuduktan sonra hala sorulariniz varsa, Interroll Misteri Hizmetleri'ne bagvurun. Size
yakin ilgili kisileri www.interroll.com internet adresinde bulabilirsiniz

Kullanim kilavuzlarnmizla ilgili gériis ve énerilerinizi manuals@interroll.com adresine iletebilirsiniz

Versiyon 1.0 (09/2025) Online
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Bu dokimana iligkin

1.2 Bu dokiimandaki uyan notlan
Uyari notlari, ilgili uyar notlarina iliskin bir tehlikenin ortaya cikabilecegi bir kapsamda agiklanmighr. Bunlar, asagidaki
3rnek yapi temelinde belirfilmistir:
IKAZ SO6ZCUGU
Tehlikenin tiri ve kaynagi

Dikkate alinmamasi durumunda olasi sonug(lar)

> Tehlikenin dnlenmesine y&nelik dnlem(ler)

ikaz sézcikleri, tehlikenin nlenmesine ysnelik &nlemlerin dikkate alinmamasi durumunda, ortaya cikacak sonuglarin
torini ve ciddiyetini belirtir.

N I

Anlik bir tehlike durumunu belirtir!
Tehlikenin 6nlenmesine yonelik 6nlemler dikkate alinmazsa, 6lim veya agir yaralanmalar s6z konusudur.

> Tehlikenin 6nlenmesine yénelik énlemler

A UYARI I

Olasi bir tehlikeli durumu tanimlar!

Tehlikenin 6nlenmesine yénelik énlemler dikkate alinmazsa, 6lim veya agir yaralanmalar s6z konusu olabilir.

> Tehlikenin dnlenmesine y&nelik dnlemler

A DIKKAT

Mimkiin olan bir tehlikeli durumu tanimlar!

Tehlikenin dnlenmesine yonelik énlemler dikkate alinmazsa, hafif veya orta dereceli yaralanmalar séz konusu
olabilir.

> Tehlikenin 6nlenmesine yonelik énlemler

Versiyon 1.0 (09/2025) Online
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Bu dokiimana iligkin

Maddi hasara neden olabilecek bir durumu tanimlar.

> Tehlikenin dnlenmesine yénelik dnlemler

1.3 Semboller

@ Bu isaret, faydali ve dnemli bilgilere isaret eder.

v/ Buisaret, montaj ve bakim calismalari 8ncesinde yerine getiriimesi gereken bir kosulu belirtir.
A Bu isaret, genel givenlik iliskili bilgileri belirtir.

> Buisaret, gerceklestirilecek bir islemi belirtir.

e Buisaret, saymlari ifade eder.

Versiyon 1.0 (09/2025) Online
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Givenlik iliskili bilgiler

2 Givenlik iliskili bilgiler
2.1 Teknik standartlar

Interroll DriveControl, gegerli normlara ve teknik standartlara uygun olarak tretilmistir ve givenli bir sekilde teslim
edilir. Yine de, kullanim sirasinda bazi tehlikeler ortaya cikabilir.

Bu kullanim kilavuzundaki uyarilara dikkat edilmemesi durumunda, 6limciil yaralanmalar s6z konusu
/ i \ olabilir!

Bu nedenle, ilgili kullanim yerinde gecerli olan bélgesel kaza &nleme talimatlarina ve genel givenlik talimatlarina
uyulmalidir.

2.2 Usuliine uygun kullanim
DriveControl sadece endustriyel ortamlarda ilgili endistriyel amaglar icin ve Teknik Bilgiler'de belirtilen giig sinirlart
dahilinde kullaniimalidir.

Bir Interroll RollerDrive't kumanda etmektedir ve isletime alma &ncesinde bir besleme Unitesine veya konveyér sistemine
entegre edilmelidir.

2.3 Usuliine uygun olmayan kullanim
Usuliine uygun kullanim haricindeki her tisrde kullanim, usuline uygun olmayan kullanim olarak kabul edilir veya
Interroll Engineering GmbH tarafindan onaylanmalidir.

Maddelerin patlayici atmosferler / toz atmosferleri olusturabilecegi alanlara kurulmasi ve tibbi ilag sektérinde
kullanilmast yasaktr.

Korumasiz, hava kosullarina maruz kalan odalarda veya teknolojinin hakim olan iklim kosullarindan etkilendigi ve
Y |
arizalanabilecedi yerlerde yapilan kurulum, "usuline uygun olmayan kullanm" olarak degerlendirilir.

DriveControl kullanimi, &zel son kullanicilar icin 6ng&rilmemistir! Bir konut ortaminda kullanilmasi, ayrintili test
yapilmadan ve uyarlanmig EMV koruyucu énlemleri alinmadan yasaktir!

Guvenlikle ilgili bir bilesen olarak veya giivenlikle ilgili fonksiyonlarin kabuli igin kullaniimasi yasaktir.

Versiyon 1.0 (09/2025) Online
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Givenlik iligkili bilgiler

24 Personel niteligi

Nitelikli olmayan personel, olasi risk durumlarini fark edemez ve bu nedenle yisksek tehlikelere maruz kalabilir.
> Sadece bu kullanim kilavuzunda belirtilen vasiflara sahip, nitelikli personel gérevlendirilmelidir.

> Isletmeci, givenli ve tehlike bilincinde calismaya yénelik yerel olarak gecerli talimatlarin ve kurallarin ilgili

personel tarafindan bilinmesini saglamakla yikimlidir.
Bu kullanim kilavuzunda asagidaki hedef gruplar ele alinmaktadir:
Isletme personeli

Operatdr personele Interroll RollerDrive’in nasil ¢alishrilacags, temizlenecegi ve givenlik dizenlemelerine nasil
uyulacagr 8gretildi.
Servis personeli

Servis personelinin teknik uzmanlik egitimi vardir veya reticinin egitimini tamamlamis olup, bakim ve onarim
calismalarini yGritir.

Elektrik uzmam

Nitelikli bir elektrik uzmani, teknik uzmanlik egitimine sahiptir ve ayni zamanda ilgili techizat hakkindaki bilgisine ve
tecribesine dayanarak, elektrik ekipmani ile ilgili calismalari usuliine uygun bir sekilde yapabilir. Olasi tehlikeleri kendi
kendine fark edebilir ve elektrik geriliminden kaynaklanan yaralanmalara ve maddi hasarlara karsi énlem alabilir.

Elektrik donanimindaki tim calismalar prensip olarak sadece bir elekirik uzmani tarafindan yiritilmelidir.

Versiyon 1.0 (09/2025) Online
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Givenlik iliskili bilgiler

2.5 Tehlikeler

Burada, DriveControl'in ¢alismasiyla baglantili olarak ortaya cikabilecek cesitli tehlikeler veya hasarlar
hakkinda bilgileri bulabilirsiniz.

Personel yaralanmalan
»  Cihazdaki bakim, montaj ve onarim calismalari sadece yetkili uzman personel tarafindan, ilgili direktiflere
uyularak gerceklestirilmelidir.

»  DriveControl aglmadan &nce, konveydriin / konveyér sisteminin yakininda yetkisiz hi¢ kimsenin bulunmadigindan
emin olunmalidir.

Elekirik sistemi

»  Kurulum ve bakim calismalari sadece akimsiz durumda yiritilmelidir. DriveControl gerilimsiz duruma getirilmeli
ve istem digi aglmaya karsi emniyete alinmalidir.

Calisma ortami

»  Gerekli olmayan malzemeler ve yabanai cisimler calisma alanindan uzaklagtirimalidir.

Isletim sirasindaki anzalar

»  DriveControl dizenli olarak gérinir hasar bakimindan kontrol edilmelidir.

»  Duman olusumunda DriveControl derhal gerilimsiz duruma getirilmeli ve istem disi acilmaya karsi emniyete
alinmalidir.

»  Aniza nedeninin belirlenmesi icin derhal uzman personel ile iletisime gecilmelidir.

Bakim

»  Burada bakim gerektirmeyen bir riin s6z konusu oldugundan, ilgili DriveControl'n diizenli olarak gérinir
hasar bakimindan kontrol edilmesi yeterlidir.

»  DriveControl asla agilmamalidir!

istem disi harekete gegme

»  Baglanan RollerDrive / motorlarin istem digi calismayacagindan, ézellikle montaj, bakim ¢alismalari ve bir hata
durumu sirasinda emin olunmalidir.

Versiyon 1.0 (09/2025) Online
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Givenlik iligkili bilgiler

2.6 Diger cihazlara yénelik arabirim

DriveControl'Gn bir konveyér sistemine baglanmasi durumunda, tehlike sahalari ortaya ¢ikabilir. Bu tehlike sahalari,
bu kullanim kilavuzunun parcasi degildir ve irin gelistirme, kurulum ve konveyér sisteminin isletime alinmasi sirasinda
andaliz edilmelidir.

> ilgili DriveControl'tn bir konveyér sistemine baglanmasindan sonra, komple tesis, besleyici agilmadan énce olasi
yeni tehlike sahalari bakimindan kontrol edilmelidir.

2.7 Fonksiyonel giivenlik
DIN EN ISO 13849-1: 2015'e gore performans seviyesi verileri

Uygulamaya 6zel parametreleri ve kosullari hesaba katmadan, standart kosullarda (TA = 25 °C) Siemens standardi
SN29500’e dayali olarak kullanilan bilesenlerin tamamen teorik olarak hesaplanmasi, DriveControl icin asagidaki
sonuglara yol agmistir:

Hesaplanan MTTF :
617 Yillar

Teshis kapsama orani:
50 %

DIN EN ISO 13849-1’e gére basitlestirilmis prosediire gére DriveControl, Performans Diizeyi C'ye kadar bir
kontrolériin giivenlikle ilgili bir pargasi olarak kullanilabilir:

* Tablo 4 - ,Her kanalin tehlikeli arizaya kadar gegen ortalama siresi (MTTF,)" => 100 yil
* Tablo 5 - Teshis kapsami (DC)” = yok
* Sekil 5 - Her kanalin DCavg, MTTF, ve PL kategorileri arasindaki iliskiler”

Givenlik islevinin yerine getirilmesi icin yik geriliminin giivenlikle ilgili olarak kesilmesi de gereklidir!

24/48 VDC ve 24/48 VDC Ext gi¢ kaynaklar optokuplérler ile tamamen galvanik olarak izole edilmistir.

Versiyon 1.0 (09/2025) Online
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Givenlik iliskili bilgiler

2.8 isletim tiirleri / isletim evreleri

Normal igletim

Komple tesisteki besleyicide bir bilesen olarak, monte edilmis durumda son kullanici tarafindan yapilan igletimdir.
Ozel isletim

Ozel isletim, giivenli normal isletimi saglamak ve strdirmek icin gerekli olan tim isletim tirleri / isletim evreleridir.

Ozel isletim tiri Not

Nakliye/Depolama -

Montaj/isletime alma Akimsiz durumda
Temizlik Akimsiz durumda
Bakim/Onarim Akimsiz durumda

Ariza arama -

Ariza giderme Akimsiz durumda
isletim disi birakma Akimsiz durumda
imha etme -

29 Ek dokimantasyon

DriveControl'in usultine uygun kullanimi icin baska kullanim kilavuzlari / dokmanlar gereklidir:
* Gig besleme Unitesi
* RollerDrive

* Konveydr sistemine / Unitesine ydnelik sistem tanimlamasi

Bagl cihazin kullanim kilavuzlarindaki uyarilara dikkat edin.

Interroll Uriin Uygulamasi ve tip levhasina entegre edilmis NFC ¢ip iizerinden iriine 6zel veriler okunabilmektedir.

Interroll Uriin Uygulamasi, tim bilinen uygulama magazalarninda meveuttur:
\
App Store
©

Versiyon 1.0 (09/2025) Online
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Urin bilgileri

3 Urin bilgileri
3.1 Uriin agiklamas:

DriveControl; konveyér sistemlerine iliskin bir Interroll RollerDrive'in hizini ve dénis yénini kumanda eden kumanda
sistemidir.

Kumanda sistemi Kullanilacak RollerDrive

DriveControl 2248 EC 5000 Al 24 V DC, EC 5000 Al 48 V DC (20 W, 35 W, 50 W)

Enerji geri kazanimi / Asin gerilim korumasi

RollerDrive durduruldugunda veya hiz aniden disirildiginde, RollerDrive'deki besleme Grininin hareket enerijsi
jeneratdr tarafindan elektrik enerjisine dénistirilir. Bu eneriji; baska RollerDrive tarafindan kullanilabilecegi sisteme
geri beslenir.

Kullanilabilecek miktardan daha fazla eneriji geri beslenirse, artan enerii bir DriveControl'deki frenleme kesici
Uzerinden 1stya dénUstirilor. Fren kesici, gerilim 27,0 V (24 V RollerDrive) veya 57,0 V (48 V RollerDrive) degerinin
Uzerine ¢lkhginda aktiflesir. Bylece sistemde ortaya cikacak asiri gerilimler dnlenir.

Asin yiik korumasi
Fren kesici direnci 1styla kontrol edilir. Fren kesici direnci belirli uygulama ézellikleri (&rn. yiksek besleme agirligi veya
besleme hizi) Gzerinden sik¢a calistirilirsa, DriveControl asirt isinma (ig sicaklik yakl. 90 °C) halinde kapanir. Sicaklik

korumasi aktifken, bu durum LED'ler izerinden gérintiilenir ve RollerDrive'ye baslatma sinyali artik génderilmez.
DriveControl sogutuldugunda bir baslatma sinyali bulunuyorsa RollerDrive otomatik olarak tekrar caligir.

DriveControl diiz, daha da iyisi metal bir zemin Uzerine monte edilirse sogutma islemi daha hizli gergeklesir.

DriveControl'in asiri 1sinma nedeniyle hasarlanmasi

> Hatalarin geri alinmasina neden olacagindan dolayi, asin yik korumasi aktif oldugu sirece gerilimi
sifirlamayin.

Versiyon 1.0 (09/2025) Online
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Urin bilgileri

Sinyal degisiklikleri icin bekleme siiresi

Asagidaki sinyaller, sabit olmayan kenar ve ¢arpan seviyelerde fonksiyonu garanti etmek icin aygit yazilimi tarafindan
korunur. Bu; bir sinyal degisiminden sonra sonraki sinyal degisiminin ancak 20 ms sonra islenecedi anlamina gelir.

* DIP anahtari SPEED, RAMP / DIR

* RollerDrive hata girisleri, SPEED A, SPEED B, SPEED C, DIR

3.2 Montaj

DriveControl 2248
for RollerDrive 3

24/48 VDC
GND

1 RollerDrive baglantisi

2 Gerilim beslemesi baglantisi

3 Gémme basl vidaya yénelik delikli sabitleme pargasi
4 Cihaz durum LED'leri (Yesil ve Kirmizi)

O - - INTERROLL |

42271 000000001

07/2025

24/48 VDC

5 DIP anahtarlari icin kapak

6 Gerilim beslemesi baglantisi

7 Giris/ckislarin baglantisi

8 Gémme bash vidaya ydnelik delikli sabitleme parcasi
9 Tip etiketi

3.3 Teslimat kapsami

¢ DriveControl

* Gerilim beslemesi baglanti soketi

* Girig/¢ikislarin baglanti soketi

* Gerilim beslemesi baglant soketi yardima alet (siyah)

* Giris ¢ikislarin baglanti soketi yardimei alet (sari)

16/ 42
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Urin bilgileri

3.4 Teknik bilgiler

Nominal gerilim 24V DC, guvenli distk gerilim 48 V DC, givenli distk gerilim
PELV PELV
Gerilim alani 18 ile 27 V DC arasi 37 ile 55 V DC arasi
Akim tiketimi RollerDrive ile: 8 A'ya kadar
RollerDrive olmadan: 0,1 A
Koruma tort P22
Sogutma Konveksiyon
Agirlik 100 g (zemin plakasi dahil)
isletim sirasindaki ortam sicakhg 0 °Cile +40 °C arasi
Nakliye ve depolamada ortam sicakligi -40 °Cile +85 °C arasi
Bagil nem % 5 ile % 95 arasi, yogunlasmaya / yogusmaya izin verilmez
Deniz seviyesinden kurulum yiksekligi Maks. 1000 m

1000 m'den yiksek sistemlere montaj prensip olarak miimkiindir.
Yine de giic degerlerinde bir azalma ortaya cikabilir.

Versiyon 1.0 (09/2025) Online
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Urin bilgileri

3.5 DIP Anahtan
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Urin bilgileri

3.6 Olgiiler

(26)

PRINT
FONT: FUTURA BQ Medium
HEIGHT 1.5mm=£0. 1mm

(55)
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Nakliye ve depolama

4 Nakliye ve depolama
4.1 Nakliye

A DIKKAT

Usuline uygun olmayan nakliye nedeniyle yaralanma tehlikesi!

> Nakliye ¢alismalar sadece yetkili uzman personel tarafindan yiritilmelidir.

Asagidaki uyarilara dikkat edilmelidir:

> Paletler Ust Uste istiflenmemelidir.

> Nakliye éncesinde DriveControl'in dogru sekilde sabitlendiginden emin olunmalidir.

> Nakliye sirasinda kuvvetli darbelerden kaginilmalidir.

> Nakliye sonrasinda her bir DriveControl gérinir hasar bakimindan kontrol edilmelidir.

> Hasar tespit edilirse, hasarli parcalar fotograflanmalidir.

> Nakliye hasarlari durumunda, hasar karsilama hakkini kaybetmemek igin derhal nakliyeci veya Interroll
bilgilendirilmelidir.

> DriveControl yogun sicaklik dalgalanmalarina maruz birakilmamalidir, aksi takdirde yogusma suyu olusumu séz

konusudur.

4.2 Depolama

A DIKKAT

Usuliine uygun olmayan depolama nedeniyle yaralanma tehlikesi!

> DriveControl'tn givenli sekilde depolanmasina dikkat edilmelidir.

Asagidaki vyarilara dikkat edilmelidir:
> Paletler Ust Uste istiflenmemelidir.

> Depolama sonrasinda her bir DriveControl gérinir hasar bakimindan kontrol edilmelidir.
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5 Montaj ve Kurulum
5.1 Montaj uyarlan

DriveControl montajinin usuline uygun yapilmamasi, maddi hasarlara veya DriveControl kullanim émrinin

kisalmasina neden olabilir.

> DriveControl'tn i¢ kismindaki olasi hasarlarin engellenmesi icin DriveControl yere disirilmemeli veya
usuliine uygun olmayan sekilde kullanilmamalidir.

> Montaj éncesinde her bir DriveControl gérinir hasar bakimindan kontrol edilmelidir.
> DriveControl'Gn montaj sirasinda gerilmemesine dikkat edilmelidir (egilme veya bikilme yiki olmamalidir).
> Gévdeye baska sabitleme deligi agilmamali ve mevcut delikler genisletimemelidir.
> izin verilen isletim sicakhigin harici i1si kaynaklar nedeniyle hicbir sekilde aglmamasindan emin olunmalidir.
> DriveControl'Gn alt tarafindaki sivi tahliye deliklerinin (resme bakin) kapali olmadigindan emin olun.

5.2 DriveControl'iin montaij

> DriveControl'tn monte edilecedi diiz bir zemin bulunmalidir.

> DriveControl sablon olarak kullanimali ve her iki montaj deliginin ortasi isaretlenmelidir. Montai deliklerinin

arasindaki mesafe icin bkz. ,Olciler” sayfada 19.

> 2 5,6 - 6 mm 8lcistnde iki montaj deligi isaretli yerlerden delinmelidir.

> DriveControl vidalanmalidir.

> Gévde iginde katlanma olusmadigindan emin olunmalidir.

> DriveControl, dikey konuma gére 12*ye kadar agi kaydirma/egim ile kuruluma olanak tanir
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5.3

A

Elektrik montajina yénelik uyanlar

DIKKAT

Elekirik donanimindaki ¢alismalar sirasinda yaralanma tehlikesi!

>
>

>

Elekirik kurulum ¢alismalan sadece bir elekirik uzmani tarafindan yapilmalidir.

DriveControl'in kurulumundan, sékillmesinden veya baglanmasindan &nce ilgili konveyér sistemi gerilimsiz
duruma getirilmeli ve istem disi acilmaya karsi emniyete alinmalidir.

Esitleme akimlarini DriveControl Gzerinden énlemek iin, kullanilan tim gerilim beslemeleri ortak bir toprak
potansiyeline yerlestirilmelidir.

Tom bilesenlerin dogru sekilde topraklandigindan emin olunmalidir. Uygun olmayan bir topraklama;
bir arizayla veya DriveControl'én zamanindan énce devre digi kalmasiyla sonuclanabilecek statik yik
olusmasina neden olur.

Tehlikesiz bir isletim saglayan, uygun agma kapama ve koruma tertibatlar &ngérilmelidir.

isletim gerilimleri ancak tim kablolar baglandiginda calistirimalidr.

Uygun olmayan bir elektrik kurulumu DriveControl'in hasarlanmasina neden olabilir.

> Elekirik kurulumuna yonelik ulusal ydnetmelikler dikkate alinmalidir.
> DriveControl sadece 24 V veya 48 V givenli disuk gerilimle (PELV) isletilmelidir.
> Cihaz voltaj alindayken gii¢ kaynagi voltaj degisikligi yapilmadigindan emin olun. Asagidaki prosedire
uyuldugundan emin olun:
Giig kaynagr voltajini kapatin -> gig voltajini degistirin (Srnegin 24V'tan 48V'a) -> gi¢ kaynagini agin
> DriveControl asla alternatif gerilimle igletilmemelidir.
> Gerilim beslemelerine y&nelik dogru polarizasyona dikkat edilmelidir.
> Mevcut elekirik kurulumunun DriveControl'e yénelik arizaya neden olabilecek bir etkisi olmadigindan emin
olunmalidir.
> Sadece sabit kullanim kosullari icin yeterli boyutlara sahip kablolar kullaniimalidir.
> Kablolardaki gerilim dusisine ydnelik hesaplamalara dikkate alinmalidir.
> Kablolari déseme ydntemine y&nelik ydnetmeliklere dikkat edilmelidir.
> Soket, asirn yiksek cekme veya bastirma yiklerine maruz biraklmamalidir. Soketteki kablo bukilirken
kablonun yaliimi hasar gérebilir ve DriveControl ¢alismayr durdurabilir.
Versiyon 1.0 (09/2025) Online
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5.4 Elektrik kurulumu

Gerilim beslemesinin baglanmasi

@ DriveControl bir dahili, degistirilemeyen ve cihazi korumaya da yarayan bir sigorta ile donatilmistir. Besleme
kablolarina yénelik korumanin saglanmast isleticinin sorumlulugundadir.

Gereken kablolar:

Baglant iletken kesiti

Giris/clkislar Esnek damar: 0,08 ile 0,5 mm? arasi
Damar ucu yiksigine sahip esnek damar: 0,25 ile 0,34 mm? arasi
Soyma uzunlugu: 5 ile 6 mm arasi

maksimum kalan dalgalanma  Esnek damar: HO5 (07) VK 1,5 mm?

Opsiyonel olarak damar ucu yiksigine sahip

Soyma uzunlugu: 6 ile 7 mm arasi

> Baglant treticisinin dnerilerine uygun damar uclari hazirlanmalidir.

> Giris/cikislarin kablolari sari yardimar aletin yardimiyla baglanti soketine takilmalidir (bkz. ,Girisler ve cikislar”
sayfada 24).

> Gerilim besleme kablolar siyah yardima aletin yardimiyla baglanh soketine takilmalidir.

> Baglant soketi DriveControl'e takilmalidir.

> Gerekirse DIP salteri gereksinimlere uygun olarak ayarlanmalidir (bkz.,Konfigirasyon secenekleri” sayfada
29).

> RollerDrive soketi, DriveControl'de "RD" yazisinin okunacag sekilde ve soketteki yazinin arkaya dogru olacag,

yani okunmayacad sekilde takilmalidir.
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Girigler ve gikiglar
RollerDrive baglantisi - 8 mm eklenti, Skutuplu, DIN EN 61076-2 uyarinca baglant semasi

1Y, 4 Hata girisi
2 Dénis yoni gikigt 5 Hiz kit
3 Sase

RollerDrive’in yanhs baglant degerleri ile imha edilmesi

> RollerDrive EC 5000 24V DC'yi 48 V DC ile calishrmaya ¢alismayin. Bu, motor elektroniginin yok olmasina
neden olur.

Gerilim beslemesi baglantisi

1 +24V veya +48 V DC 2 GND (Sase)

@ Gerilim beslemesinin kurulumun kolay oldugu tarafa baglanabilmesi icin, gerilim beslemesi baglantisi ikili
olarak tasarlanmighr. Her iki baglant dahili olarak dogrudan birbiriyle baglantilidir. Art arda maksimum iki
DriveControl'én baglanabilmesi icin, gerilim beslemesi bir DriveControl {izerinden gerceklestirilebilir.

Versiyon 1.0 (09/2025) Online
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Giris/¢ikiglarin baglantisi

1 COMMON GND - Ortak sinyal sasesi 5 SPEED C - Hiz 8n secimine giris
2 U, - ERROR sinyali icin gerilim beslemesi 6 SPEED B - Hiz 8n secimine giris
3 ERROR - Hata ¢ikist 7 SPEED A - Hiz 6n segimine girig

4 DIR - Dénis yéni

U, tipik olarak +24 V DC karsihgidir (maksimum +55 V DC).
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5.5 Devre planlan
Kumanda girigleri SPEED A, SPEED B, SPEED C, DIR ve ¢ikis sinyali ERROR, optokuplér izerinden besleme gerilimi U, ile
galvanik olarak tamamen ayrilmighr.

Kumanda girisleri ve gikis sinyali harici gerilim U,,; Gzerinden beslenir. SPEED A, SPEED B, SPEED C, DIR ve ERROR
sinyallerinin ortak sase baglantiss COMMON GND'dir.

Ana devre
max. 8 A
® @
GND Us Us GND
DriveControl
SPEED Common
A B C DIR GND Uea Error
* Usa max. 55V DC

1 Besleme gerilimi U, = 24 V DC / 48 V DC besleme onitesinden (kablo 1,5 mm?)
2 Diger DriveControl (kablo 1,5 mm?)

Bir SPS'ye sorunsuz baglama igin, ayri uygulanan 24 V DC bir U, kumanda gerilimi énerilir.

Versiyon 1.0 (09/2025) Online
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Minimum devre plani

max. 8 A
®
GND Us Us GND
DriveControl
SPEED Common
A B C DIR GND Uexr Error
1 Besleme gerilimi U, = 24/48 V DC besleme initesinden (kablo 1,5 mm?)

@ Bu devre, DIP switch araciligiyla dénme hizi ve dénme yéni icin hedef degerlerin belirlenmesini saglar.
Error sinyali kullanilmaz, hatalar sadece kirmizi LED ile gasterilir.

Baslatma ve durdurma SPEED A baglantisindaki seviyenin degistiriimesiyle kumanda edilebilir.

DriveControl veya RollerDrive gerilim beslemesinin acilip kapahlmasiyla kumanda edilmemelidir. Bu islem
sadece baslatma sinyali (SPEED A, B, C) iizerinden gerceklestirilebilir.
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Birden fazla hata sinyalinin bir SPS'ye baglanmas:

Hata sinyalinin degerlendirilmesi icin U, girisi 24 V DC gerilimle beslenmelidir.

DriveControl'e yénelik maksimum alti hata sinyali seri baglamai ile birlestirilebilir. Her bir DriveControl icin, "hata yok"
mantik seviyesi 0,9 V degerinde azaltilir.

> Uy, girisine sahip énceki DriveControl'tn ERROR cikist sonraki DriveControl ile baglanmalidir.

DriveControl DriveControl DriveControl
Q) 0O 0O

o o o

3 _ - = = 3 3

3 3 3

2 5] 5]

=] m =] m S m

o = o = E o = 2

+24VDC

GND

Y

SPS
Eingang

isletim gerilimi kapatidiginda, ERROR cikisi hata durumuna gecer. Bu sayede hata sinyali birden fazla DriveControl ile
birlestirildiginde ve bir DriveControl'e yénelik isletim gerilimi kapatildiginda veya bir kablo hatasi (baglanti kopmasi,
kablo kirlmasi) ortaya ¢iktiginda dogru bir hata gésterimi saglanir.

isletim gerilimi devreye alindiginda hata sinyali, kumanda islemi dahili bir mikro denetleyiciye aktarilana kadar kalir. Bir
hata mevcut degilse hata sinyali, isletim gerilimi devreye alindiktan yakl. 700 ms sonra silinir.

U, deki yanhs polarite DriveControl’i bozar!

U

xr besleme gerilimine yénelik dogru polarizasyona dikkat edilmelidir.
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6 Isletime alma ve isletim
6.1 isletime alma

ilk calishrma &ncesi kontrol

> DriveControl zemin plakasinin profile dogru sekilde sabitlendiginden ve tim vidalarin uygun sekilde
sikildigindan emin olunmalidir.

> Diger bilesenlere yénelik arabirimler nedeniyle hicbir ilave tehlike alaninin olusmadigindan emin olunmalidir.
> Kablo baglantilarinin ilgili talimatlara ve yasal yénetmeliklere uygun oldugundan emin olunmalidir.

> Tom koruma tertibatlari kontrol edilmelidir.

> Konveydr sisteminin tehlike sahasinda hig kimsenin bulunmadigindan emin olunmalidir.

6.2 Konfigiirasyon secenekleri

Hizin ayarlanmasi

RollerDrive hizi, DriveControl ile iki sekilde ayarlanabilir:

* 15 adimda bir DIP anahtari araciligiyla dahili olarak. Bu bir éncelik olarak kabul edilir ve daha ince gecislere izin
verir

* harici olarak 8 kademeli ¢ dijital giris Gzerinden (hiz degisimleri isletim halindeyken de miimkiindir, bu sayede bir
SPS'ye ydnelik uygun bir baglantiyla bir yari rampa fonksiyonu gerceklestirilebilir)

Bu hiz ayari DriveControl tarafindan, RollerDrive'in nominal deger olarak degerlendirdigi, analog bir kumanda
gerilimine dénistirilir. Bu nominal deger RollerDrive dislilerinden ve bunlarin ¢capindan bagimsizdir.

RollerDrive'in hizlandirma ve frenleme davranig, atalet momenti, kullanilan disli, besleme hizi, bagl durumdaki besleme
makaralarinin atalet momenti, secili isletim ortami ve taginan kitle zerinden belirlenir.

@ Kullanilan RollerDrive'ye y&nelik farkli nominal devir sayilariyla, farkl hizlar ortaya gikar.
* RollerDrive EC310 = Nominal devir sayisi 6000 1/dak
¢ RollerDrive EC5000 Al = Nominal devir sayisi 6900 1/dak
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DIP anahtariyla hiz 6n segimi

RollerDrivedaki DIP anahtarinin  RollerDrive EC5000 Al’e yénelik disli oraninin hizi

ayarlan [m/s] makara ¢api 50 mm

2 3 4 5 9:1 13:1 181 21:1 30:1 421 49:1 78:1 108:1
on on on on 201 139 100 08 060 043 037 023 0,17
on on on off 187 129 093 080 05 040 034 022 0,16
on on off on 173 120 08 074 052 037 032 020 0,4
on on off off 160 1,0 080 068 048 034 029 018 0,13
on off on on 146 1,01 073 063 044 031 027 017 0,2
on off on off 132 091 066 057 040 028 024 0,15 0,11
on off off on 1,18 082 059 051 036 025 022 014 0,0
on off off off 105 072 052 045 031 022 019 0,12 0,09
off on on on 091 063 046 039 027 020 017 011 0,08
off on on off 077 054 039 033 023 017 014 009 006
off on off on 064 044 032 027 0719 014 012 007 0,05
off on off of 050 035 025 021 015 011 009 006 004
off off on on 036 025 1018 015 0,11 008 007 004 0,03
off off on off 022 016 011 0,10 007 005 004 003 002
off off off on 009" 006" 004" 004" 003" 002" 002" 001" 001"
off off off off  SPEED A, B, C girislerindeki sinyallere uygun olarak

20° C ortam sicakhginda nominal degerler

! Toleranslar ve / veya kablolardaki voltaj diistisi nedeniyle, RollerDrive’in bu ayarla dénmemesi mimkindir. Bu
durumda, bir sonraki daha yiksek ayar ve dolayisiyla hiz veya serbest hiz segimi (MultiControl) olan bir kontrol
segilmelidir.
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Dijital girisler Gzerinden hiz 8n se¢imi

Kosul: Tom DIP salterleri OFF konumunda olmalidir.

>

»
>

RollerDrive'in istenilen hiz ile baslatlmasi icin harici SPEED A, B, C girisleri asagidaki tabloya uygun sekilde
mantiksal olarak (H)igh veya (Low) konumuna getirilmelidir.

Hizin degistirilmesi icin SPEED A, B, C girislerindeki sinyaller uygun sekilde degistirilmelidir.

RollerDrive'in durdurulmast igin tim SPEED A, B, C girisleri mantiksal olarak (L)ow konumuna getirilmelidir.

Dahili hiz ayari énceliklidir. Harici hiz ayar sirasinda DIP anahtari araciligiyla bir hiz ayarlanirsa, RollerDrive
harici girislerden gelen sinyallerden bagimsiz olarak dahili olarak ayarlanan bu hizda déner. llgili DIP
anahtarlar “off” konuma geri déndiriilirse, RollerDrive harici girisler tarafindan ayarlanan hizda tekrar

déner.

Girigler
SPEED

DriveControl'de

RollerDrive EC5000 Al'e yénelik disli oraninin hizi

[m/s]

A B C 9:1 13:1 18:1  21:1 30:1 42:1 49:1 78:1 108:1
H H H 2,01 139 100 08 060 043 037 023 0,17
H H L 168 1,17 084 072 050 036 031 019 0,14
H L H 136 094 068 058 041 029 025 0,16 011

H L L 103 072 052 044 031 022 019 012 0,09

L H H 074 0,51 037 032 022 016 014 008 0,06

L H L 0,41 028 0,21 018 012 009 008 005 0,03

L L H 009" 006" 004" 004" 003" 002" 002" 001" 001"
L L L 0 0 0 0 0 0 0 0 0

20 °C ortam sicakliginda nominal degerler

! Toleranslar ve / veya kablolardaki voltaj disiist nedeniyle, RollerDrive'in bu ayarla dénmemesi mimkindir. Bu
durumda, bir sonraki daha yitksek ayar ve dolayisiyla hiz veya serbest hiz secimi (MultiControl) olan bir kontrol

secilmelidir.
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Dip anahtan DIR

Pozisyon DIP anahtan DIR
1

Kablo tarafindan bakildiginda RollerDrive’in dénijs

yoni
off Saat yéninde
on Saat ydninin tersine

Dip anahtan RAMP

Pozisyon DIP anahtari RAMP

Rampa siresi

6 7 8 [s]

on on on 2

on on off 1,5

on off on 1

on off off 0,675

off on on 0,45

off on off 0,3

off off on 0,2

off off off 0
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7 Bakim ve Temizlik

A DiKKAT

Usuliine uygun olmayan islemler nedeniyle yaralanma tehlikesi!

> Bakim ve temizlik calismalar sadece yetkili ve deneyimli (uzman) personel tarafindan yapilmalidir.
> Bakim ve temizlik ¢alismalar sadece akimsiz durumda yapilmalidir. DriveControl gerilimsiz duruma getirilmeli
ve istem digi agilmaya karsi emniyete alinmalidir.
> Bakim veya temizlik calismalarinin yapildigini gésteren uyari levhalari yerlestirilmelidir.
7.1 Bakim

DriveControl kontrolii

DriveControl'in kendisi bakim gerektirmez. Yine de arizalarin nlenmesi igin baglantilar ve sabitlemeler diizenli olarak
kontrol edilmelidir.

> Besleyicide yiritilen dizenli kontrol ve bakim ¢alismalari sirasinda DriveControl'e yénelik vidalarin diizgin
sikildigindan, kablolarin diizgiin désendiginden ve uygun kablolara dogru sekilde baglandigindan emin
olunmalidir.

DriveControl degisimi

Hasarli veya zarar gérmijs bir DriveControl degistirilmelidir.

DriveControl's agmaya ¢alismayin!

> Yeni DriveControl'n kurulumu (bkz. isletim disi birakma” sayfada 37 ve ,DriveControl'on montaiji* sayfada
21).
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7.2 Temizlik

Toz ve kirin nem ile bir araya gelmesi kisa devreye neden olabilir. Bu yiizden kirli ortamlarda dizenli olarak temizleme
ile DriveControl'in hasarlanmasina neden olabilecek kisa devrelere karsi tedbir alinabilir.

DriveControl'in uygun olmayan temizleme nedeniyle hasarlanmasi

> DriveControl sivilara daldirnimamalidir.
> Gerekirse toz ve kir elektrikli sipirgeyle temizlenmelidir.
> Daha ayrintili bir temizlik icin DriveControl'in gerilim beslemesiyle baglantisi kesilmeli, DriveControl sékilmeli ve

nemli bir bezle temizlenmelidir.
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8 Arza durumunda yardim
8.1 Hata arama
Ariza Olasi neden Giderilmesi
DriveControl calismiyor veya Gerilim beslemesi yok > Gerilim beslemesine
diizgiin calismiyor yonelik cikis beslemesinin
8ngérilen gerilim alaninda
bulundugundan emin
olunmalidir.
> Baglantilar kontrol edilmeli ve
gerekirse dizeltilmelidir.

DIP anahtarinin yanls konumu > DIP anahtarinin konumunu
kontrol edin ve gerekirse
dizeltin (bkz. ,DIP Anahtari”
sayfada 18).

DriveControl arizali veya hasar ~ Dahili sigorta tetiklenmis veya arizal > DriveControl degistirilmelidir
gérmis

Asagidaki arizalarda hata sinyali devreye girer:
* RollerDrive'de hata

* RollerDrive bagh degil

* Gerilim alani sinir agilmis / altina disiimis

* Kesici direnci asir isinmig

* Baslatma evresi
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8.2 LED'in anlami

LED'ler DriveControl ve RollerDrive'in isletim durumu hakkinda bilgi verir.

Tanim Parametre  LED LED RD-Speed Error Not
Ready Fault
Sigorta arizal Off On =0 Onarim mimkin degil
RD-ERROR High On/B BL degistirilmemis High  RollerDrive degisimi veya
RollerDrive hatasinin
belirlenmesi
RD bagl degil RD-ERROR  On/B BL degistirilmemis  High  RollerDrive baglanmasi
High'a
karsilik
gelir
Gerilim alani sinirina 24 V-/ Off BL =0 High  UB izin verilen alana
uyulmamasi UBmin24, 48 V- déndiginde kendiliginden
UBmax24, UBmin48, Modu* giderilebilir
UBmax48*
Kesicide asir sicaklik T2T, . ©On B =0 High Kesici aktif degil, kesicinin
sogutulmasi T, < T,
Kesici Asirt yik Kesici aktifti  Off B =0 High  kendiliginden giderilebilir
RD déniyor Hata yok B Off #0 low -
RD dénmiyor Hata yok On Off =0 low  "Baslatma sinyali" yok
Baslatma evresi Off On =0 High

*48 V sadece DriveControl 2248 icin
BL = LED yavas yanip séniyor = 0,5 s acik - 1,5 s kapal
B = LED hizl yanip séniyor = 0,5 s agk - 0,5 s kapali
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9 isletim disi birakma ve imha etme

A DiKKAT

Usuliine uygun olmayan islemler nedeniyle yaralanma tehlikesi!

> isletim disi birakma sadece yetkili uzman personel tarafindan yapilmalidr.
> DriveControl sadece akimsiz durumdayken isletim disi birakilmalidir.
> DriveControl gerilimsiz duruma getirilmeli ve istem digi agilmaya karsi emniyete alinmalidir.

9.1 isletim disi birakma

> Tom kablolar DriveControl'den sékilmelidir.

> DriveControl'in besleyici ¢ercevesine sabitlendigi vidalar sékilmelidir.
> DriveControl besleyici cercevesinden ¢ikarilmalidir.

9.2 imha etme

E Prensip olarak, irinlerin profesyonelce ve cevre dostu olarak imha edilmesinden isletmeci sorumludur.
WEEE Direktifi 2012/19/EU’'nun ulusal yasalarda uygulanmasina uyulmalidir.

Alternatif olarak, Interroll Griinleri geri almay: teklif eder.

iletisim:

atse.customerservice@interroll.com
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10 Ek

10.1  Baglanhlara yénelik elektrik bilgileri DriveControl 2248

Girig/cikiglarin baglantisi
Giris 24 V (Pin 2)

Ozellikler galvanik olarak ayrilmis

Gerilim alani 19 ile 55 V DC arasi

izolasyon dayanikhilign maks. 1000 V., 1 min, 50 Hz

Akim tiketimi maks. 50 mA harici baglant ile saglanmalidir

Cikis ERROR (Pin 3)

Ozellikler galvanik olarak ayrilmis, yabanci gerilim beslemesine izin verilmez
izolasyon dayanikliig: maks. 1000 V., 1 min, 50 Hz

Hata durumunda mantik seviyesi maks. 1V DC GND'ye harici yik direnci gerekir
Hata durumunda cikis akimi maks. 0,1 mA

Hata olmadiginda mantik seviyesi

10 ile 55 V DC arasi

Hata olmadiginda ¢ikis akimi

maks. 50 mA kisa devre korumali degil

SPEED A, SPEED B, SPEED C, ve DIR (Pin 4-7) girisleri

Ozellikler sigrama giderilmis, galvanik olarak ayrilmis

izolasyon dayanikliligs maks. 1000 V., 1 min, 50 Hz

Mantik seviyesi low 0ile 1,5V DC arasi mantiksal 0 = L = aktif degil

Girig akimi low maks. 0,1 mA

mantik diizeyi high 19 ile 55 V DC arasi mantiksal 1 = H = aktif

Giris akimi high 25ile 4,5 arasi
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RollerDrive baglantisi

Gerilim beslemesi (Pin 1, 3)

Nominal deger

Ek

24V DC/ 48V DC

Gerilim alani

18 ile 55 V DC arasi

Kalan dalgalanma

maks. 800 mV,,,

Nominal akim 23 A

Calistirma akimi maks. 8 A maks. 1s > 10 A,
zamana bagh gincel profil

Geri besleme gerilimi dayanikliigi maks. 57 V DC harmoniksiz maks. 500 ms

Dénis ysni cikist

Ozellikler galvanik olarak ayrilmamus, kisa devre korumali, yabanc gerilim beslemesine
izin verilmez

Asini gerilim korumasi maks. 30 V DC

Saat y8ninin tersine dénis yéni maks. 4 V mantiksal O

Cikis akimi low maks. T mA Yik direnci = 57 kQ

Saat yénine dénis min. 7 V mantiksal 1

Cikis akimi high maks. 0,2 mA kisa devre icin
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Hata girisi (Pin 4)

Ozellikler galvanik olarak ayrilmamig
Ters polarizasyon korumasi maks. 30 V DC
Maks. gerilim 30V DC
Mantik seviyesi low maks. 8,3 V DC @ 1,5mA
mantiksal 0 = L = hata yok
Hata akimi low 1,5 mA
maks. 5 mA

mantik diizeyi high

12 ile 30 V DC arasi

mantiksal 1 = H = hata

Hata akimi high

Hiz ¢ikisi (Pin 5)
Ozellikler

maks. 0,01 mA

galvanik olarak ayrilmamig

Motor kumanda gerilimi ayar alani
devir sayisi

2,3 ile 10 V DC arasi

RollerDrive déniyor

Durma / durdurma alani

Oile 2 V DC arasi

RollerDrive dénmiyor

Motor kumanda gerilimi dogrulugu 5 % 21 °C icin motor kumanda gerilimi
2,3ile 10 V DC arasi
Motor kumanda gerilimi dalgalanma 250 mV,, 50 Q

motor kumanda akimi maks. ytk

0,16 ile 2 mA arasi

RollerDrive giris direnci: 66 kQ

Degisim hizi 4,5ile 5 V/ms arasi % 0 - % 100 motor kumanda
gerilimi
Versiyon 1.0 (09/2025) Online
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10.2  Orijinal uygunluk beyaninin tercimesi

EU Uygunluk beyam
EMV direktifi 2014/30/EU
RoHS direktifi 2011/65/EU

Burada

Interroll Software & Electronics GmbH
Im Stdpark 183

4030 Linz

AUSTRIA

¢ Interroll DriveContirol 2248 - 1113898

ilgili makinenin yukarida belirtilenlere uygun olarak ilgili yénetmeliklere ve ilgili CE
isaretine uygun oldugunu beyan eder.

Uygulanan uyumlu hale getirilmis standartlar listesi:
EN 61000-6-2:2005/AC:2005

EN 61000-6-3:2007/A1:2011/AC:2012

EN IEC 63000:2018

Uygulanan diger standartlar:
EN IEC 61000-6-2:2019
IEC 60529

Teknik belgeleri derlemek igin yetkili:
Interroll Software & Electronics GmbH, Im Sidpark 183, 4030 Linz

A e

Andreas Eg
Managing Director, Interroll Software & Electronics GmbH
Linz, 01.08.2025
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