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O niniejszym dokumencie

1 O niniejszym dokumencie

1.1 Informacije o niniejszej instrukcji eksploatacii

Instrukcja obstugi opisuje urzgdzenie Interroll DriveControl 2248.

W dalszej czeici tekstu uzywa sig alternatywnie okreslenia ,sterownik”.

Instrukcja obslugi jest czesciq produktu i zawiera istotne wskazéwki oraz informacje dotyczqce réznych faz eksploatacii
urzqdzenia DriveControl. Opisuje urzqdzenie DriveControl w chwili jego wysylki przez firme Interroll.

Aktualna wersja niniejszej instrukciji eksploatacji jest dostepna w Internecie na stronie:

www.interroll.com

Wszystkie informacje i wskazéwki w tej instrukeji obstugi przygotowano z uwzglednieniem obowigzujgcych norm i
przepiséw oraz stanu wiedzy technicznej.

> Aby zapewni¢ bezproblemowq i bezpieczng eksploatacje oraz spetnienie wszelkich roszczeh gwarancyjnych,
nalezy najpierw przeczytaé instrukcie obslugi i postepowaé zgodnie ze wskazéwkami.

> Przechowywa¢ instrukcje obstugi w poblizu urzqdzenia DriveControl.

> Instrukcje eksploataci nalezy przekazaé kazdemu kolejnemu wiascicielowi lub uzytkownikowi.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody i usterki wynikajqce z niestosowania sie do instrukeji
eksploatacii.

’ W celu zapewnienia lepszej czytelnosci niniejsza instrukcja nie zostata uzyta w jezyku odpowiednim dla plci.

Jesli po przeczytaniu instrukeji obstugi nadal sq pytania, nalezy skontaktowaé sig z serwisem firmy Interroll.
Osoby kontaktowe dostepne w poblizu mozna znalez¢ w Internecie na stronie www.interroll.com

Uwagi i sugestie dotyczqce naszych instrukeiji eksploatacji prosimy przesylaé na adres manuals@interroll.
com
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O niniejszym dokumencie

1.2 Ostrzezenia w niniejszym dokumencie
Ostrzezenia sq podane w zwigzku z zagrozeniem, do ktérego si¢ one odnoszq. Ich struktura ma nastepujacy wzér:
A SLOWO
KLUCZOWE
Rodzaij i zrédlo zagrozenia

Skutek/skutki nieprzestrzegania

> Srodek/srodki zapobiegania zagrozeniu

Stowa kluczowe wskazujq rodzaj i dotkliwosé konsekwencij, jezeli srodki zapobiegania zagrozeniom nie bedq
przestrzegane.

/\ wisezmeczsisrwo I

Oznacza bezpoérednie zagrozenie!

Nastepstwem niestosowania $rodkéw pozwalajgcych unikngé zagrozenia jest utrata zycia lub cigzkie obrazenia
ciala.

> Sposoby unikania

A OSTRZEZENIE I

Oznacza sytuacje potencjalnie niebezpieczng!

Nastepstwem niestosowania $rodkéw pozwalajgcych unikngé zagrozenia moze byé utrata zycia lub cigzkie
obrazenia ciala.

> Sposoby unikania

A OSTROZNIE

Oznacza sytuacje potencjalnie niebezpieczng!

Nastepstwem niestosowania srodkéw pozwalajgcych unikngé zagrozenia, mogq by¢ lekkie lub $rednio cigzkie
obrazenia ciata.

> Sposoby unikania
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O niniejszym dokumencie

waazowes o

Oznacza sytuacje, ktéra moze prowadzi¢ do szkéd materialnych.

> Sposoby unikania

1.3 Symbole

@ Ten znak wskazuje przydatne i wazne informacie.

v’ Ten znak oznacza warunek, jaki musi zostaé spetniony przed przystqpieniem do montazu lub konserwaciji.
A Ten znak przedstawia ogélne informacje dotyczqce bezpieczenstwa.

>  Ten znak oznacza czynnosé do wykonania.

e Ten znak jest punktorem.
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Informacje dotyczagce bezpieczenstwa

2 Informacje dotyczagce bezpieczenstwa
2.1 Stan techniki

Urzqdzenie Interroll DriveControl skonstruowano z uwzglednieniem obowiqzujgcych norm oraz stanu wiedzy
technicznej i dostarczono w stanie bezpiecznym dla uzytkowania. Mimo to podczas uzytkowania mogg powstawaé
zagrozenia.

Nieprzestrzeganie wskazéwek zawartych w tej instrukcji eksploatacji moze doprowadzi¢ do obrazen
zagrazajgcych zyciul

Poza tym nalezy przestrzegaé lokalnych przepiséw BHP obowigzujgcych w miejscu uzytkowania oraz ogélnych zasad
bezpieczenstwa.

2.2 Uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem

Urzqdzenia DriveControl wolno uzywaé wylgcznie w otoczeniu przemystowym do przemystowych celéw i w granicach
eksploatacyjnych podanych w rozdziale ,Dane techniczne”.

Steruje urzqdzeniem Interroll RollerDrive i przed uruchomieniem trzeba je zintegrowaé z przenosnikiem lub instalacjq
przenosnika.

23 Zastosowanie niezgodne z przeznaczeniem

Kazde uzycie urzqdzenia wykraczajqce poza zastosowanie zgodne z przeznaczeniem jest rozumiane jako niezgodne
z przeznaczeniem lub wymaga ewentualnej zgody Interroll Engineering GmbH.

Montaz w obszarach, w ktérych substancie mogq tworzyé atmosfery zagrazajgce wybuchem/pylowe, oraz w sektorze
medyczno-farmaceutycznym, jest zabroniony.

Montaz w pomieszczeniach niezabezpieczonych przed dziataniem warunkéw pogodowych lub obszarach, w ktérych
z powodu panujgcych warunkéw klimatycznych technika nie sprawdza sie i moze zawies¢, jest uwazany za uzycie
niezgodne z przeznaczeniem.

Urzqdzenie DriveControl nie jest przeznaczone do uzytkowania prywatnego przez klientéw koricowych! Uzytkowanie

w $rodowisku mieszkalnym bez dodatkowych badar i bez odpowiednio dostosowanych srodkéw ochrony w zakresie
kompatybilnoici elektromagnetycznej jest zabronione!

Zabrania sig stosowania urzqdzenia w charakterze elementu istotnego dla bezpieczenstwa lub do przejmowania
przez nie funkdii istotnych dla bezpieczenstwa.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

24 Kwadlifikacje personelu

Niewykwalifikowany personel nie jest w stanie rozpoznaé zagrozen i z tego powodu jest narazony na wigksze

zagrozenia.

> Czynnosci opisane w niniejszej instrukeji eksploatacji wolno powierzaé¢ wylqcznie osobom wykwalifikowanym.

> Uzytkownik jest odpowiedzialny za przestrzeganie stosowania sig przez personel do obowigzujgcych lokalnie
przepiséw i zasad bezpiecznego i $wiadomego wykonywania pracy.

Niniejsza instrukcja eksploatacii jest skierowana do nastepujgcych odbiorcéw:

Personel operacyjny

Personel obstugujqcy zostat przeszkolony w zakresie obstugi i czyszczenia Interroll RollerDrive oraz przestrzegania

zasad bezpieczenstwa.

Personel serwisowy

Personel serwisowy posiada specjalistyczne wyksztalcenie techniczne lub ukofczyt szkolenie producenta i

przeprowadza prace konserwacyine i naprawcze.

Wykwalifikowany elekiryk

Wykwalifikowany elekiryk posiada specjalistyczne przeszkolenie techniczne i moze takze, w oparciu o swojg wiedze,

doswiadczenia i znajomo$¢ obowiqzujgcych przepiséw, prawidlowo wykonywaé prace przy sprzecie elekirycznym.

Osoba ta potrafi samodzielnie rozpoznawaé potencjalne zagrozenia i unikaé obrazen ciata i szkéd materialnych

spowodowanych napieciem elektrycznym.

Wszelkie prace przy sprzecie elektrycznym wolno wykonywaé wylqcznie wykwalifikowanym elektrykom.

Wersja 1.0 (09/2025) Online

Tlumaczenie oryginalnej instrukcji obstugi 11242



Informacje dotyczagce bezpieczenstwa

25 Zagrozenia

Tutaj mozna znalez¢ informacje na temat réznego rodzaju zagrozen lub uszkodzen, ktére mogq
wystqpié w zwiqzku z uzytkowaniem urzqdzenia DriveControl.

Szkody osobowe

»  Prace konserwacyjne, instalacja i naprawcze urzqdzenia powinny byé¢ wykonywane wylgcznie przez
upowazniony personel specjalistyczny zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

»  Przed wigczeniem urzqdzenia DriveControl nalezy upewnié sig, ze w poblizu przenosnika / instalacji przenoénika
nie ma zadnych oséb.

Elektrycznosé

»  Prace instalacyjne i konserwacyine wolno wykonywaé tylko przy odigczonym napieciv. Odiqczyé urzqdzenie
DriveControl od zasilania elektrycznego, potwierdzi¢ brak napiecia i zabezpieczyé przed ponownym
wiqczeniem.

Otoczenie pracy
»  Usunqgé niepotrzebne materialy i przedmioty z obszaru roboczego.
Usterki podczas pracy

»  Regularnie kontrolowaé urzqdzenie DriveControl pod kqgtem widocznych uszkodzen.

» W przypadku wydobywania sie dymu urzqdzenie DriveControl natychmiast odigczyé od zasilania elektrycznego
i zabezpieczyé przed ponownym wigczeniem.

»  Niezwlocznie powiadomié¢ wykwalifikowane osoby w celu ustalenia przyczyny usterki.

Konserwacja

»  Poniewaz jest to produkt niewymagajqcy konserwacji, wystarczy regularnie kontrolowaé urzqdzenie
DriveControl pod kgtem widocznych uszkodzeA.

»  Nigdy nie otwieraé urzqdzenia DriveControl!

Niezamierzone uruchomienie

»  Upewni¢ sig, ze przylgczone urzqdzenia RollerDrive / silniki nie mogq sie uruchomi¢ nieoczekiwanie, szczegélnie
podczas montazu, prac konserwacyjnych i w razie wystgpienia usterki.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

2.6 Interfejs do innych urzqdzeh

Przylgczenie DriveControl do instalacji przenosnika moze stworzyé miejsca zagrozen. Miejsca te nie sq objete niniejszq
instrukcjg eksploatacji i muszg zostaé przeanalizowane podczas projektowania, montazu i uruchamiania instalacji
przenosnikowej.

> Po przylgczeniu urzqdzenia DriveControl do instalacji przenosnika, przed wigczeniem przenosnika sprawdzié
calq instalacje pod kqgtem powstania ewentualnych nowych miejsc zagrozen.

2.7 Bezpieczenstwo funkcjonalne
Informacje o poziomie wydajnosci zgodnie z DIN EN ISO 13849-1: 2015

Czysto teoretyczne obliczenia zastosowanych komponentéw, oparte na standardzie Siemens SN29500 w warunkach
standardowych (TA = 25 °C), bez uwzglednienia parametréw i warunkéw specyficznych dla aplikacii, daty
nastepujgce wyniki dla DriveControl:

Obliczony MTTF :

617 Lata

Wskaznik pokrycia diagnostycznego:
50 %

Zgodnie z uproszczong procedurq zgodnie z normg DIN EN ISO 13849-1, DriveControl moze by¢ uzywany jako
cze$é sterownika zwigzana z bezpieczerhstwem do poziomu C:

+ Tabela 4 - ,Sredni czas dla kazdego kanalu do niebezpiecznej awarii (MTTF,)" => 100 lat
* Tabela 5 - ,Pokrycie diagnostyczne (DC)" = brak
* Rysunek 5 - ,Zaleznosci miedzy kategoriami DCavg, MTTF, kazdego kanatu i PL’

Bezpieczne odlgczenie napigcia obcigzenia jest réwniez wymagane do spelnienia funkciji bezpieczenstwal

Zasilacze 24/48 VDC i 24/48 VDC Ext sq catkowicie izolowane galwanicznie za pomocq optoizolatoréw.
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Informacje dotyczagce bezpieczenstwa

2.8 Tryby / fazy pracy
Normalna eksploatacja

Eksploatacja w stanie zainstalowanym u klienta koficowego jako element przenosnika w kompletnym systemie.

Praca specjalna

Pracq specjalng sq wszystkie tryby/ fazy eksploatacji niezbedne do zapewnienia i utrzymania bezpiecznej normalnej
eksploatacii.

Tryb pracy specjalnej Uwaga
Transport/przechowywanie -

Montaz/uruchamianie Przy braku zasilania elektrycznego
Czyszczenie Przy braku zasilania elektrycznego
Konserwacja/naprawa Przy braku zasilania elektrycznego

Diagnostyka usterek -

Usuwanie usterek Przy braku zasilania elektrycznego
Wylqczenie z eksploatacii Przy braku zasilania elektrycznego
Utylizacja -

2.9 Dokumenty wspétobowiqgzujgce

W celu zgodnego z przeznaczeniem uzytkowania urzqdzenia DriveControl konieczne sq dalsze instrukcje obstugi /
dokumenty:

e zasilacz,

* RollerDrive

* opis instalacji przenosnika / przenosnika
Przestrzegaé wskazéwek w instrukcjach obstugi przytgczonych urzadzen.

Dane specyficzne dla produktu mozna odczytaé za pomocq aplikacii Interroll Product App i chipa NFC
zintegrowanego z tabliczkqg znamionowgq. Aplikacja Interroll Product App jest dostepna we wszystkich znanych
sklepach z aplikacjami:

GETITON

® Google Play

# Download on the

App Store
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Informacje o produkcie

3 Informacje o produkcie
3.1 Opis produkiu

Urzqdzenie DriveControl jest sterownikiem do instalacji przenosnika, sterujgcym predkosciqg i kierunkiem obrotéw
urzqdzen Interroll RollerDrive.

Sterownik Przeznaczone do uzycia urzqdzenie RollerDrive

DriveControl 2248 EC 5000 Al 24 V DC, EC 5000 Al 48 V DC (20 W, 35 W, 50 W)

Odzyskiwanie energii / ochrona przeciwprzepigeciowa

W przypadku zatrzymania lub gwattownego spadku predkosci urzqdzenia RollerDrive, nastapi generatorowe
przeksztalcenie w urzqdzeniu RollerDrive energii kinetycznej transportowanego materiatu w energie elekiryczng.
Energia ta ponownie zasili system, co umozliwi wykorzystanie jej przez inne urzqdzenie RollerDrive.

W przypadku, gdy odzyskanej energii bedzie wiecej niz potrzebnej do zasilenia systemu, w urzgdzeniu DriveControl
nastgpi przeksztalcenie jej nadmiaru w cieplo przez rezystor tranzystora mocy rozladowujgcy kondensator. Rezystor
tranzystora mocy roztadowujqcy kondensator staje sie aktywny, gdy napiecie przekroczy 27,0 V (24 V w przypadku
urzqdzenia RollerDrive) lub 57,0 V (48 V w przypadku urzqdzenia RollerDrive). W ten sposéb unika sie powstawania
zbyt wysokich napieé w obrebie uktadu.

Zabezpieczenie przed przecigzeniem

Rezystancja rezystora tranzystora mocy roztadowujgcego kondensator jest monitorowana pod kgtem temperatury.
Jezeli wskutek okreslonych wiasciwosci aplikaciji (np. duza masa transportowanego tadunku lub duza predkosé
transportu) wigczanie rezystora tranzystora mocy rozladowujgcego kondensator bedzie nastepowaé zbyt czesto,
w razie nadmiernego rozgrzania urzqdzenia DriveControl (gdy jego temperatura wewnetrzna osiggnie ok 90°C),
wylgczy sie ono samoczynnie. Jezeli zabezpieczenie termiczne jest aktywne, bedzie to zasygnalizowane diodami
LED, a do urzqdzenia RollerDrive nie bedzie juz przesytany sygnat startu. Po ostygnieciu urzqdzenia DriveControl,
urzqdzenie RollerDrive automatycznie wznowi prace, po podaniu sygnalu startu.

@ Stygniecie jest szybsze, gdy urzqdzenie DriveControl jest zamontowane na réwnej powierzchni, najlepiej
metalowe;.

o o

Zniszczenie urzqgdzenia DriveControl wskutek przegrzania

> Nie resetowaé napiecia gdy aktywne jest zabezpieczenie przeciwprzecigzeniowe, poniewaz powoduije to
reset bledéw.
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Informacje o produkcie

Czas blokady dla zmian sygnatu

W celu zagwarantowania dziatania w przypadku niestabilnosci i podbicia zboczy ponizsze sygnaly sq zabezpieczone
przez oprogramowanie sprzetowe. Oznacza to, ze po zmianie sygnalu, kolejna zmiana sygnalu bedzie przetworzona
dopiero po 20 ms.

¢ Przelgcznik DIP SPEED, RAMP / DIR
* Weijscia bledéw urzqdzenia RollerDrive, SPEED A, SPEED B, SPEED C i DIR

3.2 Budowa

O - - INTERROLL |{[[[IFITITHRLI
DriveControl 2248 42271 000000001
for RollerDrive

e X

24/48 VDC
GND

GND
24/48 VDC

1 Przylqgcze urzgdzenia RollerDrive 5 Ostona przetqcznikéw DIP

2 Przylqcze zasilania elekirycznego 6 Przylgcze zasilania elekirycznego

3 Uchwyt mocujqcy z otworem pod wkret z tbem 7 Przylgcze wejsé/wyjsé

stozkowym

4 Diody LED stanu urzqdzenia (zielona i czerwona) 8 Uchwyt mocujqcy z otworem pod wkret z tbem
stozkowym

9 Tabliczka znamionowa

3.3 Zakres dostawy

¢ DriveControl

* Wiyk przylgczeniowy zasilania

* Wiyk przylgczeniowy wejsé¢/wyjsé

* Narzedzie pomocnicze do wtyku przylgczeniowego zasilania (czarne)

* Narzedzie pomocnicze do wtyku przylgczeniowego wejsé/wyisé (zétte)
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34 Dane techniczne urzgdzenia

Napiecie znamionowe 24 VDC, bezpieczne niskie 48 VDC, bezpieczne niskie
napiecie PELV napiecie PELV

Zakres napiecia 18-27 VDC 37-55V DC

Pobér prqdu z zastosowaniem urzgdzenia RollerDrive: maks. do 8 A
bez zastosowania urzgdzenia RollerDrive: 0,1 A

Stopier ochrony P22

Chtodzenie Konwekcja

Cigzar 100 g (razem z plytg podstawy)

Temperatura otoczenia podczas pracy 0 - +40°C

Temperatura otoczenia dla transportu i -40 - +85°C

przechowywania

Wzgledna wilgotno$é powietrza 5-95%, niedopuszczalne obroszenie/kondensacja

Wysokosé ustawienia n.p.m. Maks. 1000 m

Montaz w instalacjach na wysokosci powyzej 1000 m jest
zasadniczo mozliwy. Jednakze moze wystgpié spadek mocy.
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3.5 Przetgcznik DIP
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4 Transport i magazynowanie

Transport

A OSTROZNIE

Niebezpieczenstwo obrazen ciala w wyniku niewlasciwego transportu!

> Prace transportowe nalezy zleca¢ wylgcznie wykwalifikowanemu i upowaznionemu personelowi.

Nalezy przestrzegaé nastepujgcych wskazéwek:

Nie stawia¢ palet jedna na drugie;.

Przed transportem sprawdzi¢, czy urzqdzenia DriveControl sq prawidlowo zamocowane.
Unikaé silnych uderzeh podczas transportu.

Kazde urzqdzenie DriveControl sprawdzi¢ po transporcie pod kgtem widocznych uszkodzen.

W przypadku stwierdzenia uszkodzer wykonaé zdjecia uszkodzonych czeici.

YV V.V VYV V V

W przypadku uszkodzen w transporcie nalezy niezwlocznie powiadomié¢ spedytora lub firme Interroll, aby nie
utraci¢ prawa do ewentualnych roszczer odszkodowawczych.

v

Nie wystawiaé¢ urzgdzen DriveControl na silne wahania temperatur, poniewaz moze to spowodowaé
skraplanie wody.

Przechowywanie

A OSTROZNIE

Niebezpieczenistwo doznania obrazer ciata wskutek niewlasciwego przechowywania!

> Zwracaé uwage na wiasciwe przechowywanie urzqdzer DriveControl.

Nalezy przestrzegaé nastepujgcych wskazéwek:

> Nie stawia¢ palet jedna na drugie;.
> Kazde urzqdzenie DriveControl po zakoAczeniu okresu przechowywania sprawdzi¢ pod kgtem widocznych
uszkodzen.
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5 Montaz i instalacja

5.1 Ostrzezenia dotyczgce montazu

wsenzow o

Nieprawidlowy montaz urzgdzenia DriveControl moze spowodowac straty materialne lub skrécié jego okres
eksploatacji.

> Nie dopusci¢ do upadku urzqdzenia DriveControl lub niewlasciwego uzytkowania, aby zapobiec jego
uszkodzeniu.

> Przed montazem sprawdzi¢ kazde urzqdzenie DriveControl pod kgtem widocznych uszkodzen.

> Upewni¢ sig, ze urzgdzenie DriveControl w czasie montazu nie bedzie poddane naprezeniom (zadnym
obcigzeniom zginajgcym lub skretnym).

> Nie wierci¢ w obudowie dodatkowych otworéw i nie powigkszaé istniejgcych.

> Upewni¢ sig, ze zewnetrzne zrédla ciepta w zadnym przypadku nie spowodujq przekroczenia dopuszczalnej

temperatury robocze.

> Upewnij sie, ze otwory spustowe cieczy znajdujqce si¢ na spodzie urzqdzenia DriveControl (patrz rysunek)
nie sq zapieczetowane.

5.2 Montaz urzgdzenia DriveControl

Znalez¢ plaskq powierzchnie, na ktérej ma byé¢ zamontowane urzgdzenie DriveControl.

A\

Uzy¢ urzqdzenia DriveControl jako szablonu i zaznaczyé srodek obu otworéw montazowych. Odstep
pomiedzy dwoma otworami montazowymi, patrz Wymiary” na stronie 19.

Wywiercié dwa otwory montazowe o & 5,6-6 mm w zaznaczonych miejscach.
Przykrecié urzqdzenie DriveControl.

Upewni¢ sie, ze obudowa nie ma naprezen skretnych.

YV V V V

DriveControl umozliwia instalacje z kqtem przesunigcia/pochylenia do 12° w stosunku do potozenia pionowego
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Ostrzezenia dotyczgce montazu elekirycznego

A OSTROZNIE

Niebezpieczeristwo obrazen ciata podczas prac przy wyposazeniu elekitrycznym!

>

>

Prace zwiqzane z instalacjq elekiryczng powinny byé wykonywane wylgcznie przez wykwalifikowanego
elektryka.

Przed instalacjg, demontazem lub przylqczeniem urzqdzenia DriveControl odigczyé instalacje przenosnika
od napiecia, potwierdzi¢ brak napiecia i zabezpieczyé przed ponownym wigczeniem.

Wszystkie uzywane zasilania elektryczne przylqczyé do wspélnego potencialu masy, aby unikngé powstania
pradéw wyréwnawczych przeptywajgcych przez urzqdzenie DriveControl.

Upewni¢ sig, ze wszystkie podzespoly sq wlasciwie uziemione. Niewlasciwe uziemienie moze spowodowaé
natadowanie elekirostatyczne, co moze wywolaé usterke lub przedwczesng awarie urzqdzenia DriveControl.

Zapewnié¢ odpowiednie urzgdzenia sterujqce i ochronne, gwarantujgce bezpieczne uzytkowanie.

Napiecia robocze wlqgczyé dopiero po przylgczeniu wszystkich przewodéw.

— I

Niewlaéciwa instalacja elektryczna moze uszkodzi¢ urzgdzenie DriveControl.

>
>
>

YV VV VY V V V

Przestrzega¢ krajowych przepiséw dotyczqcych instalaciji elektryczne.
Urzgdzenie DriveControl zasilaé tylko napigciem 24 V lub 48 V [napigcie znamionowe bardzo niskie (PELV)].

Upewnij sig, ze zmiana napigcia zasilania nie jest wykonywana, gdy urzqdzenie jest pod napigciem. Upewnij
sie, ze przestrzegana jest nastepujgca procedura:
Wylqczenie napiecia zasilania -> zmiana napiecia zasilania (np. z 24 V na 48 V) -> wigczenie zasilania.

Nigdy nie zasila¢ urzgdzenia DriveControl napigciem przemiennym.

Uwazaé na wlaéciwg polaryzacje zasilania.

Upewni¢ sig, ze obecna instalacja elektryczna nie zakiéca pracy urzqdzenia DriveControl.

Uzywaé tylko przewodéw, ktére majg parametry dostosowane do konkretnych warunkéw zastosowania.
Uwzgledni¢ spadki napieé w przewodach.

Przestrzega¢ przepiséw dotyczqcych ukladania przewodéw.

Nie naraza¢ wtykéw na zbyt duze obcigzenia Sciskajgce lub rozciggajgce. Zgiecie przewodu przy wiyku
moze uszkodzi¢ izolacje przewodu i wywolaé awarie urzqdzenia DriveControl.

22742
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54 Instalacja elektryczna

Przytgczanie zasilania

@ Urzqdzenie DriveControl wyposazono w wewnetrzny, niewymienny bezpiecznik stuzqcy wylqcznie do
ochrony urzqdzenia. Ochrone przewodéw zasilajgcych uzytkownik musi zapewnié we wlasnym zakresie.

Potrzebne przewody:

Przylqcze Przekréj przewodu

Weiscia/wyjscia Zyla elastyczna: 0,08-0,5 mm?
Zyla elastyczna z koncéwkq przewodu: 0,25-0,34 mm?
Dlugos¢ odizolowania: 5-6 mm

Zasilanie Zyka elastyczna: HO5 (07) V-K 1,5 mm?

Opcjonalnie z koricéwkg przewodu

Dlugos¢ odizolowania: 6-7 mm

> Przygotowaé korice zyly zgodnie z instrukcjg producenta styku.

> Uzywajqc zéttego narzedzia pomocniczego przylgczyé przewody wyjsé/weijsé¢ do wtyku przylqczeniowego
(patrz Wejscia i wyjscia” na stronie 24).

> Uzywaijqc czarnego narzedzia pomocniczego przylqczyé przewody zasilania do wtyku przylqczeniowego.
> Przylgczy¢ wiyk przylqczeniowy do urzqdzenia DriveControl.

> W razie potrzeby ustaw przelgczniki DIP zgodnie z wymaganiami (patrz ,Mozliwosci konfiguracji” na stronie
29).

> Wtyk urzqdzenia RollerDrive przylqczy¢ tak, aby w urzgdzeniu DriveControl mozna byto odczytaé napis ,RD”,
a napis na wiyku byt skierowany do tylu, a wiec byt niewidoczny.
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Weijscia i wyijscia
Przylacze RollerDrive — 8 mm Snap-In, 5-stykowe, obtozenie stykéw zgodnie z DIN EN 61076-2

1U, 4 Wejscie btedu
2 Wyiscie kierunku obrotu 5 Wyjscie predkosci
3 Cigzar

woenzomn I

Zniszczenie RollerDrive z niepoprawnymi wartosciami polgczenia
> Nie nalezy prébowaé obstugiwaé RollerDrive EC 5000 24 V DC z 48 V DC. Prowadzi to do zniszczenia
elektroniki silnika.

Przylacze zasilania

1424V lub +48 V DC 2 GND (masa)

Przylqcze zasilania jest podwéijne, aby mozna bylo przylgczyé zasilanie z jak najkorzystniejszej strony
z punktu widzenia techniki instalacji. Oba przylgcza sq wewnetrznie polgczone bezposrednio ze sobg.
Zasilanie mozna przeprowadzi¢ przez jedno urzqdzenie DriveControl, co pozwala polgczyé ze sobg

maksymalnie dwa urzqdzenia DriveControl.
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Przytqgcze weijsé/wyijsé

1 COMMON GND - wspélna masa sygnatu 5 SPEED C - wejscie preselekcji predkosci
2 U, - zasilanie sygnatu ERROR 6 SPEED B - wejscie preselekcji predkosci

3 ERROR - wyjscie bledu 7 SPEED A - wejscie preselekcji predkosci

4 DIR - kierunek obrotéw

U,,; odpowiada typowo +24 V DC (max. +55 V DC).
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5.5 Schematy potgczen

Weijscia sterujgce SPEED A, SPEED B, SPEED C, DIR oraz sygnat ERROR sq catkowicie odizolowane galwanicznie przez
transoptor od napiecia zasilania U,

Weiscia sterujgce oraz sygnat wyjsciowy sq zasilane napieciem zewnetrznym U, .. Wspdlnym przylgczem masy
sygnatéw SPEED A, SPEED B, SPEED C, DIR i ERROR jest COMMON GND.

Okablowanie podstawowe urzadzenia

max. 8 A
@ @
GND Us Us GND
DriveControl
SPEED Common
A B C DIR GND Uea Error

IR I

L))

1 Napiecie zasilania U, = 24/48 V DC z zasilacza (przewéd 1,5 mm?)

* Usa max. 55V DC

2 Pozostate urzgdzenia DriveControl (przewéd 1,5 mm?)

@ W celu bezproblemowego przylqczenia do PLC zalecamy osobne poprowadzenie napigcia stervjgcego U,
o wartosci 24 V DC.
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Okablowanie minimalne urzgdzen

max. 8 A
®
GND Us Us GND
DriveControl
SPEED Common
A B C DIR GND Uexr Error
1 Napiecie zasilania U, = 24/48 V DC z zasilacza (przewéd 1,5 mm?)

@ Uklad ten umozliwia okreslenie docelowych wartosci predkosci obrotowej i kierunku obrotu za pomocq
przetqcznika DIP
Sygnat error jest nieuzywany, bledy sygnalizuje tylko czerwona dioda LED.

Zatrzymywaniem i uruchamianiem mozna sterowaé poprzez zmiane poziomu na przylgczu SPEED A.

wseazow o

Urzgdzeniami DriveControl lub RollerDrive nie wolno sterowaé poprzez wigczanie lub wylgczanie zasilania.
Wolno to robi¢ tylko sygnalem startu (SPEED A, B i C).
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Przylgczenie wigkszej liczby sygnatéw btedéw do PLC

Aby zanalizowa¢ sygnat btedu, wejscie U, musi by¢ zasilane napieciem 24 V DC.

Sygnat bledu z maksymalnie szeéciu urzqdzen DriveControl mozna sprzqc poprzez polqczenie szeregowe. Dla
kazdego urzqdzenia DriveControl poziom logiczny ,brak btedu” obniza si¢ 0 0,9 V.

> Wyiscie ERROR poprzedzajgcego urzqdzenia DriveControl polgczyé z wejsciem U, kolejnego urzqdzenia
DriveControl.

DriveControl DriveControl DriveControl

0 0 0O

) ) )

3 - - — 3 3

3 3 3

) ) ]

= m = m S m

O = O = E o = 2

+24VDC

- — - = GND

SPS
Eingang

Po wylgczeniu napiecia roboczego, wyjscie ERROR przelqcza sie w stan bledu. Zapewnia to prawidlowg sygnalizacje
bledéw, jezeli sygnat bledu jest ztozony z kilku urzqdzen DriveControl i nastgpi wylgczenie napiecia roboczego
jednego z urzqdzen DriveControl lub pojawi sie btgd kabla (poluzowanie styku, pekniecie kabla).

Po wigczeniu napiecia roboczego, sygnat bledu jest obecny jeszcze do chwili przejecia sterowania przez wewnetrzny
mikrokontroler. W przypadku braku biedu, po 700 ms od wigczenia napiecia roboczego nastepuie zniesienie sygnatu

btedu.

o o

Nieprawidlowa polaryzacja w U, powoduje uszkodzenie DriveControl!

Uwazaé na prawidlowq polaryzacie napiecia zasilania U, .
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6 Uruchomienie i eksploatacja
6.1 Uruchomienie

Kontrola przed pierwszym uruchomieniem

> Upewni¢ sig, ze plyta podstawy urzgdzenia DriveControl jest prawidlowo zamocowana do profilu, a wszystkie
wkrety wlasciwie dokrecone.

> Upewni¢ sig, ze miejsca przejéé do innych podzespotéw nie stwarzajq zadnych dodatkowych miejsc zagrozen.
> Upewni¢ sig, ze okablowanie jest zgodne ze specyfikacjq i postanowieniami ustawowymi.

> Sprawdzié¢ wszystkie zabezpieczenia.

> Upewni¢ sig, ze nikt nie znajduije sie w obszarach zagrozenia instalacji przenosnikowe;.

6.2 Mozliwosci konfiguracii

Regulacja predkosci
Predko$¢ urzqdzenia RollerDrive mozna regulowaé urzqdzeniem DriveControl na dwa sposoby:

* wewnetrznie za pomocq przetgcznika DIP w 15 krokach. Jest to traktowane priorytetowo i pozwala na lepszqg
gradacje

* zewnetrznie, tfrzema wejsciami cyfrowymi w zakresie 8 stopni (zmiany predkosci mozliwe sq takze w czasie pracy.
Odpowiednie okablowanie PLC umozliwia zastosowanie funkcji pseudo liniowo-rosngcej)

Takie ustawienie predkosci urzqdzenie DriveControl przeksztalca na analogowe napiecie sterujqce, ktére urzqdzenie

RollerDrive moze analizowaé jako wartosé zadang. Taka warto$é zadana jest niezalezna od przektadni urzqdzenia

RollerDrive i jej srednicy.

Zachowanie podczas przyspieszania i zwalniania urzqdzenia RollerDrive jest okreslane przez jego wlasny

moment bezwladnosci, zastosowang przektadnie, predkosé transportu, moment bezwladnosci przylqczonych rolek

transportowych, wybrany czynnik roboczy i transportowang mase.

. Wskutek réznych znamionowych predkosci obrotowych zastosowanych urzgdzen RollerDrive, uzyskuje sig
rézne predkosci.

¢ RollerDrive EC310 = znamionowa predkos¢ obrotowa 6000 1/min
* RollerDrive EC5000 Al = znamionowa predkos¢ obrotowa 6900 1/min
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Preselekcja predkosci za pomocq przetgcznika DIP

Ustawienia przelgcznika DIP w  Predkos¢ przetozenia przektadni dla urzgdzenia RollerDrive EC5000 Al

urzqdzeniu RollerDrive [m/s] dla rolki o $rednicy 50 mm

2 3 4 5 9:1 13:1 181 21:1 30:1 421 49:1 78:1 108:1
on on on on 201 139 100 08 060 043 037 023 0,17
on on on off 187 129 093 080 05 040 034 022 0,16
on on off on 173 120 08 074 052 037 032 020 0,4
on on off off 160 1,0 080 068 048 034 029 018 0,13
on off on on 146 1,01 073 063 044 031 027 017 0,2
on off on off 132 091 066 057 040 028 024 0,15 0,11
on off off on 1,18 082 059 051 036 025 022 014 0,0
on off off off 105 072 052 045 031 022 019 0,12 0,09
off on on on 091 063 046 039 027 020 017 011 0,08
off on on off 077 054 039 033 023 017 014 009 006
off on off on 064 044 032 027 0719 014 012 007 0,05
off on off of 050 035 025 021 015 011 009 006 004
off off on on 036 025 1018 015 0,11 008 007 004 0,03
off off on off 022 016 011 0,10 007 005 004 003 002
off off off on 009" 006" 004" 004" 003" 002" 002" 001" 001"
off off off off  Zgodnie z sygnatami na wejsciach SPEED A, Bi C

Wartosci znamionowe przy temperaturze otoczenia 20° C

1 Ze wzgledu na tolerancje i / lub spadki napiecia na przewodach moze sig zdarzyé, ze RollerDrive nie bedzie sie
obracat przy tym ustawieniu. W takim przypadku nalezy wybraé nastepng wyzszq warto$é, a tym samym predkosé
lub sterowanie ze swobodnym wyborem predkosci (MultiControl).
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Preselekcja predkosci wejéciami cyfrowymi

Warunek: Wszystkie przetqczniki DIP sq ustawione w potozeniu ,OFF".

>

»
>

i

Zewnetrzne wejécia SPEED A, B i C ustawi¢ na stan logiczny (H)igh lub (Low) zgodnie z ponizszg tabelg, aby
uruchomi¢ urzqdzenie RollerDrive z zqdang predkoscig.

Aby zmieni¢ predkosé, odpowiednio zmieni¢ sygnaly na wejsciach SPEED A, B i C.

Aby zatrzymaé urzqdzenie RollerDrive, ustawi¢ na wszystkich wejsciach SPEED A, B i C stan logiczny (L)ow.

Priorytetem jest wewnetrzne ustawienie predkosci. Jesli predkos¢ zostanie ustawiona za pomocq
przetqcznika DIP podczas zewnetrznego ustawiania predkosci, RollerDrive bedzie obracaé sie z tq
wewnetrznie ustawiong predkosciq, niezaleznie od sygnatéw z wejsé zewnetrznych. Jesli odpowiednie
przetqczniki DIP zostang przestawione w pozycje ,off”, RollerDrive bedzie ponownie obracaé sie z
predkosciq ustawiong za pomocg wejs¢ zewnetrznych.

Wejscia Predkosé przelozenia przektadni dla urzgdzenia RollerDrive EC5000 Al
SPEED w urzqdzeniu

DriveControl [m/s]

A B C 9:1 13:1 181 21:1 30:1 42:1 49:1 78:1 108:1
H H H 2,01 1,39 100 086 060 043 037 023 0,17
H H L 168 117 084 072 050 036 031 0,19 0,14
H L H 136 094 068 058 041 029 025 0,16 0,11
H L L 1,03 072 052 044 031 022 019 0,12 009
L H H 074 051 037 032 022 016 014 008 0,06
L H L 041 028 021 018 012 009 008 005 003
L L H 009" 006" 004" 004" 003" 002" 002" 001" 001"
L L L 0 0 0 0 0 0 0 0 0

Wartosci znamionowe przy temperaturze otoczenia 20°C

) Ze wzgledu na tolerancje i / lub spadki napiecia na przewodach moze sie zdarzyé, ze RollerDrive nie bedzie sie
obracat przy tym ustawieniu. W takim przypadku nalezy wybraé nastepng wyzszq warto$é, a tym samym predko$é
lub sterowanie ze swobodnym wyborem predkosci (MultiControl).
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Przetgcznik DIP DIR

Pozycja przelgcznika DIP DIR
1

Kierunek obrotu RollerDrive widziany od strony kabla

off

Zgodnie ze wskazéwkami zegara

on

Przetqcznik DIP RAMP

Pozycja przelgcznika DIP RAMP

Przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara

Czas trwania rampy

6 7 8 [s]

on on on 2

on on off 1,5

on off on 1

on off off 0,675

off on on 0,45

off on off 0,3

off off on 0,2

off off off 0
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Konserwaqa i czyszczeme

& OSTROZNIE

Niebezpieczenstwo doznania obrazen ciala w wyniku niewlaéciwego postepowanial

> Konserwacja i czyszczenie mogq byé¢ wykonywane wylqcznie przez upowazniony i przeszkolony
(specjalistyczny) personel.

> Prace zwigzane z konserwacjq i czyszczeniem wolno wykonywaé tylko przy odigczonym napieciu. Odlgczyé
urzqdzenie DriveControl od zasilania elektrycznego, potwierdzi¢ brak napiecia i zabezpieczyé przed
ponownym wigczeniem.

> Rozstawié¢ znaki informujqgce, ze jest prowadzona konserwacja lub czyszczenie.

7.1 Konserwacja
Kontrola urzgdzenia DriveControl

Samo urzqdzenie DriveControl jest bezobstugowe. Jednakze w celu unikniecia usterek regularnie trzeba kontrolowaé¢
przylgcza i zamocowania.

> W czasie cyklicznych czynnosci kontrolnych i konserwacyinych przenosnika upewni¢ sie, ze wkrety urzqdzenia
DriveControl sq mocno dokrecone, a kable utozone prawidtowo i przylgczone do odpowiednich przytgcezy.

Wymiana urzgdzenia DriveControl

W przypadku stwierdzenia uszkodzenia urzqdzenia DriveControl koniecznie nalezy je wymienié.

Nie prébowaé otwieraé urzqdzenia DriveControl!

> Zainstalowa¢ nowe urzqdzenie DriveControl (patrz Wylqczenie z eksploatacji’ na stronie 37 i ,Montaz
urzqdzenia DriveControl” na stronie 21).
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Konserwacja i czyszczenie

7.2 Czyszczenie

Pyt i brud w potgczeniu z wilgocig mogq wywotaé zwarcie w obwodzie prqdowym. Dlatego w przypadku otoczenia
o duzym stopniu zanieczyszczenia regularne czyszczenie zapobiega zwarciom mogqcym uszkodzié urzqdzenie
DriveControl.

wenzow I

Uszkodzenie urzqdzenia DriveControl wskutek nieprawidlowego czyszczenia

> Nie zanurzaé urzgdzenia DriveControl w cieczach.

> W razie potrzeby odessaé pyt i brud.

> W razie koniecznoici dokladniejszego czyszczenia, odiqczyé urzqdzenie DriveControl od zaciskéw zasilania,
potwierdzié brak napiecia, wymontowaé i oczyscié wilgotng szmatkq.
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8 Pomoc w przypadku usterek
8.1 Diagnostyka btedéw

Usterka Mozliwa przyczyna Sposéb usunigcia
Urzgdzenie DriveControl Brak zasilania > Upewni¢ sig, ze napiecie
nie pracuije lub pracuje wyijsciowe zasilania miesci
nieprawidiowo sie w zadanym zakresie
napiecia.
> Sprawdzié i ewentualnie

poprawi¢ przylgczenia.

Nieprawidlowa pozycja przetgcznika > Sprawdz potozenie

DIP przetgcznika DIP i w razie
potrzeby popraw je (patrz
Przetgcznik DIP” na stronie

18).
Uszkodzenie urzqdzenia Uaktywnienie lub uszkodzenie > Wymiana urzqdzenia
DriveControl bezpiecznika wewnetrznego DriveControl

W przypadku ponizszych usterek wigcza sie sygnat bledu::

* btgd urzqdzenia RollerDrive,

* brak przytgczenia urzqdzenia RollerDrive,

* naruszenie zakresu granic napieé; spadek ponizej granicy zakresu napieé / przekroczenie granicy zakresu napigé;
* przegrzanie rezystora tranzystora mocy rozladowujgcego kondensator.

* Faza inicjalizacji
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Pomoc w przypadku usterek

8.2 Znaczenie diod LED

Diody LED informujq o stanie roboczym urzqdzer DriveControl i RollerDrive.

Opis Parametr LED LED  RD-Speed Error Uwaga

Ready Fault
Uszkodzenie bezpiecznika Off On =0 Naprawa niemozliwa
RD-ERROR High On/B BL niezmienione High  Wymiana urzqdzenia

RollerDrive lub okreslenie
bledu urzqdzenia

RollerDrive

RD nieprzylqczone Odpowiada On/B BL niezmienione  High  Przylqczenie urzqdzenia

RD-ERROR RollerDrive

High
Naruszenie granicy 24 V-/48V-  Off BL =0 High  znika samoczynnie, gdy UB
zakresu napieé UBmin24,  Mode* powraca do dozwolonego
UBmax24, UBmin48 i zakresu
UBmax48*
Nadmierna temperatura T2 T, On B =0 High  Rezystor tranzystora
rezystora tranzystora mocy roztadowujgcy
mocy roztadowujgcego kondensator nieaktywny,
kondensator ostygniecie rezystora do

temperatury T, < T, .

Chopper Overload Rezystor Off B =0 High  samoznikajgce

tranzystora

mocy

roztadowujqcy

kondensator

byt aktywny
RD obraca sie Brak bledu B Ooff =#0 low -
RD nie obraca sie Brak btedu On Off =0 low  brak ,sygnaltu startu”
Faza inicjalizacji Off On =0 High

*48 V tylko dla urzgdzenia DriveControl 2248
BL = dioda LED miga powoli = 0,5 s zapalona - 1,5 s zgaszona

B = dioda LED miga szybko = 0,5 s zapalona - 0,5 s zgaszona
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9 Wycofanie z uzytkowania i utylizacja

A OSTROZNIE

Niebezpieczenstwo doznania obrazen ciala w wyniku niewlaéciwego postepowanial

> Wycofywanie z eksploatacji nalezy zlecaé¢ wylgcznie wykwalifikowanemu i upowaznionemu personelowi.

> Urzqdzenie DriveControl wylqczaé z eksploatacii tylko po odltgczeniu zasilania i potwierdzeniu braku
napiecia.

> Odlqczyé urzqdzenie DriveControl od zasilania elekirycznego, potwierdzi¢ brak napiecia i zabezpieczyé

przed ponownym wigczeniem.

9.1 Wylqgczenie z eksploatacii

> Odlqczy¢ wszystkie kable od urzqdzenia DriveControl.
> Odkreci¢ wkrety mocujgce urzqdzenie DriveControl do ramy przenosnika.

> Wyiq¢ urzqdzenie DriveControl z ramy przenoénika.

9.2 Utylizacja

E Zasadniczo operator jest odpowiedzialny za profesjonalng i przyjazng dla srodowiska utylizacje produktéw.
Nalezy przestrzegaé implementacii dyrektywy WEEE 2012/19/UE do prawa krajowego.

Alternatywnie, Interroll oferuje odbiér produktéw.

Kontakt:

atse.customerservice@interroll.com
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10 Dodatek

10.1  Parametry elekiryczne przytgczy DriveControl 2248

.2

Przylgcze wejsé/wyijsé

Wejscie 24 V (styk 2)
Wihasciwosci odizolowane galwanicznie
Zakres napiecia 19-55V DC
Wytrzymalo$¢ izoladji maks. 1000 V., 1 min, 50 Hz
Pobér prqgdu maks. 50 mA trzeba zagwarantowaé przez

zewnetrzne okablowanie

Wyiécie ERROR (styk 3)
Wiasciwosci odizolowane galwanicznie, zasilanie napieciem obcym niedozwolone
Wytrzymalos¢ izolacji maks. 1000 V., 1 min, 50 Hz
Poziom logiczny w razie btedu maks. 1V DC konieczny zewnetrzny rezystor

obcigzajqcy zgodnie z GND

Prqd wyjsciowy w razie bledu maks. 0,1 mA
Poziom logiczny w razie braku bledu  10-55 V DC
Prad wyjsciowy w razie braku btedu  maks. 50 mA nieodporne na zwarcie

Weijsécia SPEED A, SPEED B, SPEED C i DIR (styki 4-7)

Wiasciwosci

wyeliminowane drgania stykéw, odizolowane galwanicznie

Wytrzymalos¢ izolacji maks. 1000 V., 1 min, 50 Hz

Poziom logiczny low 0-1,5VvDC logicznie 0 = L = nieaktywny
Prad wejsciowy low maks. 0,1 mA

Poziom logiczny high 19 do 55 VDC logicznie 1T = H = aktywny
Prqd wejsciowy high 2,5-4,5 mA
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Przytgcze urzgdzenia RollerDrive

Zasilanie (styki 1 3)

Warto$¢ znamionowa 24/48 V DC
Zakres napiecia 18-55V DC
Tetnienie resztkowe maks. 800 mV,,,
Prqd znamionowy 23A
Prqd rozruchowy maks. 8 A maks. 1s> 10 A,
zalezny czasowo przebieg pradu
Odporno$¢ na zasilanie zwrotne maks. 57 V DC bez harmonicznych, maks. 500 ms

Wyijscie kierunku obrotéw

Wihasciwosci

nieizolowane galwanicznie, odporne na zwarcia, niedopuszczalne zasilanie
napieciem zaktécajgcym

Zabezpieczenie przeciwprzepigciowe maks. 30 V DC

Kierunek obrotéw przeciwnie do maks. 4 V logicznie 0

kierunku ruchu wskazéwek zegara

Pragd wyjsciowy low maks. T mA Rezystor obcigzajgcy = 57 kQ
Kierunek obrotéw zgodnie z min. 7 V logicznie 1

kierunkiem ruchu wskazéwek zegara

Prqd wyjsciowy high maks. 0,2 mA w razie zwarcia
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Wejscie btedéw (styk 4)

Wiasciwosci

nieizolowane galwanicznie

Zabezpieczenie przed omytkowq maks. 30 V DC
zamiang biegunéw
Maks. napiecie 30V DC
Poziom logiczny low maks. 8,3 V DC @ 1,5mA
logicznie 0 = L = brak bledu

Prqd uszkodzeniowy low 1,5 mA

maks. 5 mA
Poziom logiczny high 12-30 VDC logicznie 1 = H = blqd

Prqd uszkodzeniowy high

Wyiscie predkosci (styk 5)

Wiasciwosci

maks. 0,01 mA

nieizolowane galwanicznie

Zakres nastawczy predkosci
obrotowej napiecie sterujqce silnika

2,3-10V DC

Urzqdzenie RollerDrive obraca sie

Zakres zatrzymania/stopu 0-2VDC Urzqdzenie RollerDrive nie obraca
sie

Doktadnosé napiecia sterowania 5% Napiecie sterowania silnika

silnika pomiedzy 2,31 10 V DC przy 21°C

Falistos¢ napiecia sterowania silnika 250 mV,, 50 Q

Maks. obcigzenie prgdu sterowania  0,16-2 mA Rezystancja wejécia urzqdzenia

silnika RollerDrive: 66 kQ

Predko$¢ zmiany 4,5-5 V/ms 0-100% napiecia sterowania silnika
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10.2 Deklaracja zgodnosci UE

Deklaracja zgodnosci UE
Dyrektywa w sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/UE
Dyrektywa RoHS 2011/65/UE

Firma

Interroll Software & Electronics GmbH
Im Stdpark 183

4030 Linz

AUSTRIA

¢ Interroll DriveControl 2248 - 1113898

deklaruje niniejszym ich zgodnosé z obowigzujacymi przepisami i powigzanym z nimi
oznaczeniem CE zgodnie z powyzszymi dyrektywami.

Lista zastosowanych norm zharmonizowanych:
EN 61000-6-2:2005/AC:2005

EN 61000-6-3:2007/A1:2011/AC:2012

EN IEC 63000:2018

Inne stosowane normy:
EN IEC 61000-6-2:2019
IEC 60529

Petnomocnik odpowiedzialny za sporzqdzenie dokumentaciji techniczne;:
Interroll Software & Electronics GmbH, Im Sidpark 183, 4030 Linz

A X

Andreas Eg??éer

Managing Director, Interroll Software & Electronics GmbH
Linz, 01.08.2025
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